
陀螺转角仪方案

一、方案简介

DFIMU620-CAN 陀螺转角仪以其高精度测量、出色的抗干扰能力和快速启动性能，迅

速成为惯性测量领域的热门产品。为满足市场对高精度、高灵敏度惯性测量设备的需求，

感算商城联合知名方案公司推出的这款高性能的陀螺转角仪方案。该方案采用先进的

MEMS 惯性测量平台和动态姿态算法，结合高速微处理器进行积分运算，实现对物体水

平方位角度、角速率和前进轴向体加速度的实时输出。具备高精度、低功耗、高灵敏性，

可广泛应用于机器人、AGV 自动导航作业车、飞行器控制等领域，提供精准的角速率

和偏转角度测量，确保运动物体的稳定性和准确性。

二、主要应用市场

 航海与测绘：适用于航海导航、海洋测绘等场景，为船舶提供精准的航向和姿态

信息，提升航海安全性和测绘精度。

 航空航天：可用于无人飞行器、卫星天线搜星等，助力飞行器稳定飞行和精准定

位，保障卫星天线快速准确搜星。

 工业与能源：适用于石油测斜仪、随钻导向仪、煤矿水平井导向仪等，精确测量

钻孔角度和方位，提高资源勘探和开采效率。

 消费电子：满足汽车导航系统、姿态测量单元等日常出行和测量需求，为驾驶者

提供准确导航，为测量工作提供可靠数据支持。

 特殊应用：适用于 ROV 水下导航、特殊场合机器人等，助力水下设备精准定位

和机器人在复杂环境中的稳定作业。

三、方案优势

 高精度测量：基于 MEMS 惯性测量平台，方位角精度小于 0.1°/m，位置精

度小于 2mm/m，能够提供高精度的角速率和偏转角度测量，满足机器人、AGV

自动导航作业车等设备的精准控制需求。

 高性能低功耗：内部集成惯性导航算法、Kalman 滤波模型和实时反馈系统，

可有效抑制磁场干扰，同时具备低功耗特性，适合在对精度和稳定性要求较高

的应用场景中使用，延长设备的续航时间。

 多种接口可选：支持 CAN2.0A/CAN2.0B 通讯协议，还可定制 S232/TTL/RS485

等硬件接口，通信速率也可根据实际需求定制，方便与不同设备进行连接和数

据传输，具有良好的兼容性和通用性。

 高可靠性设计：采用高性能的材料和先进的制造工艺，具备良好的抗振动

（5g~10g）和抗冲击（200g pk, 2ms, 1/2sine）能力，能够在恶劣的工作环境

下稳定工作，平均无故障工作时间≥50000 小时/次，确保系统的可靠运行。



 快速启动：启动时间仅为 200ms，可迅速进入工作状态，及时为设备提供精确

的测量数据，满足实时性要求较高的应用场景，如飞行器控制、AGV 自动导航

等。

 完善的校准功能：提供了详细的陀螺仪和加速度计校准流程，可有效补偿传感

器的误差，提高测量精度，确保设备在不同安装环境下的稳定性和可靠性。

 提供全套软硬件开发资源，包括开发手册、参考代码、驱动程序等，助力客户

缩短开发周期 50% 以上。

 根据客户需求，提供定制化开发服务，满足不同应用场景的个性化需求。

四、方案图片

五、方案参数及资源

方案参数

 工作电压：9~36VDC/5VDC
 工作温度：-40～80℃

 通讯方式：CAN

 分辨率：0.01°
 方位角精度：<0.1°/m
 位置精度：<2mm/m(根据角度换算所得)
 非线性：0.1% of FS
 最大角速度范围：250°/s

软件资源

 提供完整的软硬件开发资源，包括驱动程序、开发工具、示例代码等。

 支持定制开发，满足客户个性化需求。



陀螺转角仪方案现已上线感算商城，客户可根据需求直接下单购买标准方案。如需了解

更多方案详情、定制化服务或技术支持，欢迎随时联系感算商城技术专家团队。我们将

以专业的技术团队和高效的服务体系，为您的项目提供全方位支持，助力您的产品快速

落地。
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